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Cobertura y Uso de la TierraCobertura y Uso de la Tierra

• Es dificil encontrar coberturas y usos de la 
tierra que sean homogeneos en la 
totalidad de una zona en especifico.  Por 
lo general, siempre existe una mezcla de lo general, siempre existe una mezcla de 
diferentes “subtipos” de coberturas, o usos 
en una area determinada.  
– Limitante de la resolucion del sensor
– Limitante del proceso de clasificacion usado. 



Exactitud, precisión, 
veracidad 

Exactitud, precisión, 
veracidad 

• Se puede definir, en un sentido 
practico como: “la correspondencia 
(%) entre observaciones y la 
realidad”. realidad”. 

• Normalmente se verifica a través de: 
–Mapas ya existentes
–Fotos aéreas u ortofotos
–Datos recolectados en campo. 



ErroresErrores

• Cada categoría de la clasificación esta 
realmente presente en los puntos que 
muestra un mapa / foto / campo? 

• Los “limites” que separan las categorías son 
validos como se han localizado en la validos como se han localizado en la 
clasificación? 

• Errores en la adquisición de los datos
• Errores en el procesamiento de los datos
• Errores dependientes a la “escena ” 
• Resolucion del sensor



Evaluación de la precisión de 
clasificación

Evaluación de la precisión de 
clasificación

• Toma de puntos en el campo:
– Aleatorios 
– Usando una cuadricula

• Concordancia entre (clases de) mapa • Concordancia entre (clases de) mapa 
elaborado y mapa existente de referencia.

• Análisis estadísticos.
• Matriz de Confusión. 



Matriz de ConfusiónMatriz de Confusión

• Permite el calculo de una serie de 
medidas que describen la exactitud de la 
clasificación de imagen en relación a un 
mapa (o mapeo) de referencia. mapa (o mapeo) de referencia. 

• Se genera tomando “pixeles”-muestra de 
la imagen clasificada para compararlos 
con áreas correspondientes (ubicación y 
tamaño) de un muestreo de campo o 
“mapeo de referencia”.





ErroresErrores

• Errores de “Comisión”
– Pixeles se clasifican en una clase(s) 

equivocada(s)
– Cuando se separa una clase en 2 o varias – Cuando se separa una clase en 2 o varias 

clases

• Errores de “Omisión”
– Cuando se omiten pixeles de clasificarse en 

alguna clase
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Validación en base a “la 
Referencia”

Validación en base a “la 
Referencia”

Que categoría se asigna??


